
　

【組立工程】 【組立検査工程】 【選別工程】

カメラでワーク形状を確認し
組付ける向きを合わせる

ロボ1

ロボ2

ロボット1の位置に合わせて

ロボット2で角度調整を行い

アセンブリ

ﾊﾞﾗ積みされているワークを

ビジョンを用いて拾う

カメラ2

カメラ1


