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ロボット走行装置を使用した自動化
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ロボットと走行装置（外部軸走行）を使用した
各種自動化設備、省人化設備の実績をご紹介致します。

作 業 補 助 装 置

働き方改革の一環で作業環境の
見直し（重負荷・危険作業）が

話題となっている中、自動機と比べ
安価でこの問題を解決できる

補助装置の導入が増えています。

複 合 機 能 設 備

医療器具 箱詰め検査装置

【自動化工程内容】
デパレタイズ/ラベリング/印字
画像検査/箱詰め/パレタイズロボット活用の

トータルコンサルティング

組立工程
自動ねじ締め
システム

食品パウチ
ピックアップ
システム

組立工程
反転補助装置

様々なメーカー・型式のロボットで、
お客様のご要望を実現するための
最適なシステムのご提案を致します。

大型部品の
反転時に使用

（重負荷作業 軽減）

この他にも様々な内容で“自動化・省人化“の実績は御座います。
“自動化・省人化”で設備などをご検討の際は、是非お気軽にご相談下さい。

搬送されてきたワークを
ロボットでピックアップし、
専用のパレット、ラックなど
に納めていくシステムです。

オートパレタイザ

投入取出自動化

工作機械へのワーク投入、取出しを自
動化し、段取りの省人化を図ります。
新規ライン導入だけでなく、既存工作
機械ラインの後付け自動化も対応可
能です。

複合機能搭載設備

投入取り出しとパレタイズの複
合に加え、加工後のワーク清
掃や型清掃、画像センサを用
いた品種ポカヨケ機能なども
付属可能となっています。

素材を台車にて投入した後、搬送ロ
ボットにて自動で加工機へ投入、

加工後は、ワーク清掃、型清掃もロ
ボットで実施し、

完成品ワークは

再び台車へ完成品を乗せる。

３品種対応。

画像センサによる品種ポカヨケ機能
も付属している

大型ワーク溶接装置

6ｍ近い長さ、約800kgのワークを
搬送、位置決めし、左右や前後から
ロボット溶接を行う。裏側溶接の際
に使用するワーク反転機構もロボッ
ト制御で同期対応しています。

オートパレタイザ

投入取出し自動化

複合機能搭載設備 大型ワーク溶接設備

搬送されてきたワークを
ロボットでピックアップし、

専用のパレットやラックなどに
収めるシステム。

投入取出し自動化

工作機械へのワーク投入・取出しを
自動化し、段取りの省人化を行う。

新規ライン導入だけでなく、
既存工作機械ラインの後付けも対応。

投入取出しとパレタイズの
複合に加え、加工後の
ワーク清掃や型清掃、
画像センサを用いた

品種ポカヨケ機能も付属可能。

全長6M、約800kgのワークの
搬送、位置決めを行い、
左右・前後からロボットにて
溶接を行う。裏側溶接の際に

使用する反転機構もロボット制御で
同期対応。

Point

〇ロボット1台で
複数工程の作業が可能

〇ロボット本体との
同期により搬送速度UP

〇固定ではロボットの
姿勢から対応できなかった
動きが対応可能
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